
Napięcia znamionowe łączeniowe Ue

Prądy znamionowe łączeniowe Ie

AC: 24/120/240/400V 50/60Hz
DC: 24/125/250V

AC: 10/6/3/1,8A
DC: 2,8/0,55/0,27A

Normy IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, EN 50047

PAP1TYP

Kategorie użytkowania AC-15, DC-13

Napięcie znamionowe izolacji U (IEC 60947-1)i
500V

A600, Q600

Napięcie znamionowe udarowe wytrzymywane Uimp 6kV

Stopień ochrony (IEC 60529) IP65

Stopień zanieczyszczenia środowiska wg IEC 60947-1 3
Zabezpieczenie zwarciowe
(typ i max. wartości danych znam. rządz. zabezpieczającego) Ue<500V a.c. Bi-Wtsu 10A

Prąd cieplny umowny łącznika w powietrzu I (IEC 60947-5-1) 0<40°Cth 10A

Trwałość mechaniczna
T11, T31÷T32:
T13, T41÷T7 :2
T91, T92, T98:

615×10
610×10
6

5×10>

cykli
cykli
cykli

Klasa IIZabezpieczenie przeciw wstrząsom elektrycznym (IEC 60536)

Temperatura otoczenia -25...+70 °C

Max. częstość przestawień 3600 cykli/h

Oporność stykowa 25mΩ

Pozycja montażu dowolna

Materiał obudowy tworzywo

Przekrój przewodów przyłączeniowych 21 lub 2 x 0,75÷2,5mm

Dane techniczne
M

6
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M
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20

1
0
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WYMIARY OBUDOWY CPT-2
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Łączniki PAP1 – głowica T11
popychacz stalowy

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-001

ET-002

ET-003

ET-004

ET-005

ET-006

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

21-22
13-14

21-22
13-14

0 1,3 2,5 4,1 5,6 mm

11-12
21-22

11-12
21-22

0 1,3 2,4 4,0 5,6 mm

21-22
13-14

0 5,6 mm1,6 3,2

2,5

2,9 4,5

1,5

21-22
13-14

0 5,6 mm

11-12
21-22

0 5,6 mm1,5 3,1

13-14
23-24

0 5,6 mm1,4

v 0,5 [m/s];   F =15 [N];   F =30 [N]=max min sk

2
0

Ø8

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

otwarcie skuteczne

PAP1T11PZ11

PAP1T11PZ02

PAP1T11PX11

PAP1T11PW02

PAP1T11PY11

PAP1T11PW20

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą- punkty otw. skutecznego

ŁĄCZNIKI KRAŃCOWE CPT-2

Ustawienie głowicy



Łączniki PAP1 – głowica T13
popychacz stalowy z rolką z tworzywa 11Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-007

ET-008

ET-009

ET-010

ET-012

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

21-22
13-14

21-22
13-14

0 2,5 4,7 7,6 9,6 mm

11-12
21-22

11-12
21-22

0 2,5 4,5 7,4 9,6 mm

21-22
13-14

0 9,6 mm3,2 6,0

4,6

v 0,5 [m/s];   F =15 [N];   F =30 [N]= min skotwarcie skuteczne

PAP1T13PZ11

PAP1T13PZ02

PAP1T13PX11

PAP1T13PW02

PAP1T13PY11

PAP1T13PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

5,3 8,2

3,0

21-22
13-14

0 9,6 mm

11-12
21-22

0 9,6 mm3,0 5,9

13-14
23-24

0 9,6 mm2,8

2
1

Ø 11

- punkty otw. skutecznego

ET-011

max

Ustawienie głowicy

ŁĄCZNIKI KRAŃCOWE CPT-2



Łączniki PAP1 – głowica T31
popychacz stalowy i dźwignia pozioma z rolką z tworzywa 12,5Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-013

ET-014

ET-015

ET-016

ET-018

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   F =7 [N];   F =24 [N]=1,0 [m/s]max min skotwarcie skuteczne

21-22
13-14

21-22
13-14

0 4,9 9,0 14,5 21,0 mm

11-12
21-22

11-12
21-22

0 5,1 8,6 13,1 21,0 mm

21-22
13-14

0 21,0 mm6,0 10,5

8,6

10,2 14,6

5,4

21-22
13-14

0 21,0 mm

11-12
21-22

0 21,0 mm5,7 10,2

13-14
23-24

0 21,0 mm5,3

10

18R

1
0 2

9

Ø12,5

PAP1T31PZ11

PAP1T31PZ02

PAP1T31PX11

PAP1T31PW02

PAP1T31PY11

PAP1T31PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

- punkty otw. skutecznego

ET-017

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

ŁĄCZNIKI KRAŃCOWE CPT-2



Łączniki PAP1 – głowica T32
popychacz stalowy i dźwignia pionowa z rolką z tworzywa 12,5Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-019

ET-020

ET-021

ET-022

ET-024

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   F =7 [N];   F =24 [N]=1,0 [m/s]max min skotwarcie skuteczne

PAP1T32PZ11

PAP1T32PZ02

PAP1T32PX11

PAP1T32PW02

PAP1T32PY11

PAP1T32PW20

21-22
13-14

21-22
13-14

0 4,9 9,0 14,5 21,0 mm

11-12
21-22

11-12
21-22

0 5,1 8,6 13,1 21,0 mm

21-22
13-14

0 21,0 mm6,0 10,5

8,6

10,2 14,6

5,4

21-22
13-14

0 21,0 mm

11-12
21-22

0 21,0 mm5,7 10,2

13-14
23-24

0 21,0 mm5,3

10

29

R
1
8

9 2
9

Ø
1
2
,5

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

- punkty otw. skutecznego

ET-023

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

ŁĄCZNIKI KRAŃCOWE CPT-2



Łączniki PAP1 – głowica T41
dźwignia z rolką z tworzywa sztucznego 18Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-024

ET-025

ET-026

ET-027

ET-029

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,1 [Nm];   M =0,32 [Nm]=1,5 [m/s]max min skotwarcie skuteczne

21-22
13-14

21-22
13-14

0 17° 31° 47° 74°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 17° 30° 46° 74°

21-22
13-14

0 74°21° 37°

30°

35° 51°

18°

21-22
13-14

0 74°

11-12
21-22

0 74°19° 37°

13-14
23-24

0 74°18°

45

40

25

4
6
,5

1
1

5,5

6
R2 ,5

Ø18

PAP1T41PZ11

PAP1T41PZ02

PAP1T41PX11

PAP1T41PW02

PAP1T41PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

- punkty otw. skutecznego

ET-027

PAP1T41PY11

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

ŁĄCZNIKI KRAŃCOWE CPT-2



Łączniki PAP1 – głowica T42
dźwignia z rolką z gumy 50Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-030

ET-031

ET-032

ET-033

ET-034

ET-035

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,1 [Nm];   M =0,32 [Nm]=1,5 [m/s]max min skotwarcie skuteczne

PAP1T42PZ11

PAP1T42PZ02

PAP1T42PX11

PAP1T42PW02

PAP1T42PY11

PAP1T42PW20

Zb (2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

21-22
13-14

21-22
13-14

0 17° 31° 74°47°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 17° 30° 74°46°

21-22
13-14

0 74°21°

30°

37°

35°

18°

21-22
13-14

0 74°51°

11-12
21-22

0 74°19° 37°

13-14
23-24

0 74°18°

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

43,5

51

9

6
2

,5

Ø
50

1
1

- punkty otw. skutecznego

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

ŁĄCZNIKI KRAŃCOWE CPT-2



Łączniki PAP1 – głowica T51
regulowana dźwignia z rolką tworzywa 18 Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-036

ET-037

ET-038

ET-039

ET-040

ET-041

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,1 [Nm];   M =0,32 [Nm]=1,5 [m/s]max min skotwarcie skuteczne

PAP1T51PZ11

PAP1T51PZ02

PAP1T51PX11

PAP1T51PW02

PAP1T51PY11

PAP1T51PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

21-22
13-14

21-22
13-14

0 17° 31° 74°47°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 17° 30° 74°46°

21-22
13-14

0 74°21°

30°

37°

35°

18°

21-22
13-14

0 74°51°

11-12
21-22

0 74°19° 37°

13-14
23-24

0 74°18°

45,5

41

34

5,5

1

R19÷9

1
1

Ø18

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

- punkty otw. skutecznego

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

W pozycji możliwości regulacji wysuwu ramienia są ograniczoneC
przez śruby montażowe
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Łączniki PAP1 – głowica T52
regulowana dźwignia z rolką z gumy 50Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-042

ET-043

ET-044

ET-045

ET-047

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,1 [Nm];   M =0,32 [Nm]=1,5 [m/s]max min skotwarcie skuteczne

21-22
13-14

21-22
13-14

0 17° 31° 47° 74°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 17° 30° 46° 74°

21-22
13-14

0 74°21° 37°

30°

35° 51°

18°

21-22
13-14

0 74°

11-12
21-22

0 74°19° 37°

13-14
23-24

0 74°18°

PAP1T52PZ11

PAP1T52PZ02

PAP1T52PX11

PAP1T52PW02

T52 PAP1PY 11

PAP1T52PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

Ø
50

44,5

52

9 3
3
,9

1

1
1

32,5

- punkty otw. skutecznego

ET-046

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

W pozycji możliwości regulacji wysuwu ramienia są ograniczoneC
przez śruby montażowe
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Łączniki PAP1 – głowica T61
stalowa sprężyna z końcówką z tworzywa

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-048

ET-049

ET-049

ET-050

ET-051

ET-052

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,1 [Nm]=1,5 [m/s]max min

PAP1T61PZ11

PAP1T61PZ02

PAP1T61PX11

PAP1T61PW02

PAP1T61PY11

PAP1T61PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

21-22
13-14

21-22
13-14

0 17° 31° 74°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 17° 30° 74°

21-22
13-14

0 74°21°

30°

35°

18°

21-22
13-14

0 74°

11-12
21-22

0 74°19°

13-14
23-24

0 74°18°

39,5

44

1
1
7
,5

1
1

Ø7

8

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

ŁĄCZNIKI KRAŃCOWE CPT-2



Łączniki PAP1 – głowica T71
pręt ze stali nierdzewnej 3Ø

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-053

ET-054

ET-055

ET-056

ET-057

ET-058

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

PAP1T71PZ11

PAP1T71PZ02

PAP1T71PX11

PAP1T71PW02

PAP1T71PY11

PAP1T71PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

21-22
13-14

21-22
13-14

0 17° 31° 74°47°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 17° 30° 74°46°

21-22
13-14

0 74°21°

30°

37°

35°

18°

21-22
13-14

0 74°51°

11-12
21-22

0 74°19° 37°

13-14
23-24

0 74°18°

36

41

5,5

m
a
x
 1

7
1

1
1

R

Ø3

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

v ;   M =0,1 [Nm];   M =0,32 [Nm]=1,5 [m/s]max min skotwarcie skuteczne Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą- punkty otw. skutecznego

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

W pozycji możliwości regulacji wysuwu ramienia są ograniczoneC
przez śruby montażowe
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Łączniki PAP1 – głowica T72
pręt z włókna szklanego 3Ø

Nr katal. Typ Schemat łączenia Opis

ET-059

ET-060

ET-061

ET-062

ET-063

ET-064

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,1 [Nm];   M =0,32 [Nm]=1,5 [m/s]max min skotwarcie skuteczne

21-22
13-14

21-22
13-14

0 17° 31° 47° 74°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 17° 30° 46° 74°

21-22
13-14

0 74°21° 37°

30°

35° 51°

18°

21-22
13-14

0 74°

11-12
21-22

0 74°19° 37°

13-14
23-24

0 74°18°

PAP1T72PZ11

PAP1T72PZ02

PAP1T72PX11

PAP1T72PW02

PAP1T72PY11

PAP1T72PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

Diagramy działania

- punkty otw. skutecznego

36

41

5,5

m
a
x
 1

7
1

1
1

R

Ø3

Ustawienie głowicy

A

B

C

D

W pozycji możliwości regulacji wysuwu ramienia są ograniczoneC
przez śruby montażowe
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Łączniki PAP1 – głowica T91
sprężyna ze stali nierdzewnej działająca wielokierunkowo

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-065

ET-066

ET-067

ET-068

ET-070

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,12 [Nm]=1,0 [m/s]max min

PAP1T91PZ11

PAP1T PZ02 91

PAP1T PX1191

PAP1T91PW02

PAP1T91PY11

PAP1T91PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

21-22
13-14

21-22
13-14

0 12° 23° 36°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 12° 22° 36°

21-22
13-14

0 36°14°

21°

25°

12°

21-22
13-14

0 36°

11-12
21-22

0 36°14°

13-14
23-24

0 36°13°

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

Ø1,2

Ø6,3

1
2
9
,5

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

ET-069

Ustawienie głowicy

A
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Łączniki PAP1 – głowica T92
sprężyna ze stali nierdzewnej z końcówką z tworzywa działająca wielokierunkowo

Nr katal. Typ Diagramy działania Schemat łączenia Opis

ET-071

ET-072

ET-073

ET-074

ET-075

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

v ;   M =0,12 [Nm]=1,0 [m/s]max min

PAP1T92PZ11

PAP1T PZ02 92

PAP1T PX1192

PAP1T92PW02

PAP1T92PY11

PAP1T92PW20

(2NC)

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2212

2111

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

(1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb

21-22
13-14

21-22
13-14

0 12° 23° 36°

11-12
21-22

11-12
21-22

0 12° 22° 36°

21-22
13-14

0 36°14°

21°

25°

12°

21-22
13-14

0 36°

11-12
21-22

0 36°14°

13-14
23-24

0 36°13°

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

Ø6,2

1
0

9
,5

działanie niezależne
(migowe)

działanie niezależne
(migowe)

ET-076

Ustawienie głowicy

A
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Ustawienie głowicy

Łączniki PAP1 – głowica T98
działanie za pomocą pociągnięcia pierścienia

Nr katal. Typ Schemat łączenia Opis

ET-077 PAP1T98PZ11A (1NO+1NC)

13 21

2214

Zb

ET-079

ET-081

działanie zależne
otwarcie przed
zamknięciem

działanie zależne
zamknięcie przed

otwarciem

działanie zależne
równoczesne

działanie zależne
równoczesne

PAP1T98PX11A

PAP1T98PW02A

PAP1T98PY11A

PAP1T98PW20A

(1NO+1NC)

(1NO+1NC)

(2NC)

(2NO)

2214

2113

1422

1321

2212

2111

2414

2313

Zb

Zb

Zb

Zb

Zb - zestyki ruchome s odizolowaneą

Ø24

6
7

,5

działanie niezależne
(migowe)

Diagramy działania

21-22
13-14

21-22
13-14

0 0,9 2,0 5,6 mm

21-22
13-14

0 5,6 mm1,0

1,9

2,0

0,6

21-22
13-14

0 5,6 mm

11-12
21-22

0 5,6 mm2,0

13-14
23-24

0 5,6 mm1,8

v ;   F =30 [N]=0,5 [m/s]max min

ET-078

ET-080

A
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